
型 号 LT2.0

规 格 1.95t×1.75m

最大作业半径 5.86m×0.20t 

最大地上扬程 6.65mX0.55t 

最大地下扬程
10mX1t(4 绳) 20mX1t(2 绳) 40mX0.74t

（1 绳）

卷扬装置
吊钩上升速度 0-8m/min (4 绳）

钢丝绳规格 Φ8mm×50m（最小破断拉力 60.6KN 

 

伸缩装置
吊臂形式

 

5 段吊臂，六边形结构

吊臂长/时间

 

1.99m-6.20m/30sec

起伏装置 吊臂角度/时间

 

0-70°/20sec 

回旋装置 回转角度/速度 0-360°（连续）/60sec

支 腿
支腿动作形式

 

手动+油压

 

最大伸出幅度 (mm)

 

3350（长）X2900（前）X3080（后）

行走装置

行走方式 液压马达驱动

 

行走速度 0-3.0km/h

 

爬坡能力

 

20°(36%)

 

履带（长×宽）

 

1045mm×180

 

mm

接地比压 44kpa（0.45 kgf/cm²） 

电机

电压 AC380V（可选）

功率/转速 4kw/1440 min-1 

噪声等级 额定转速≤60dB(A) （1m） 

柴油发动机

型号 KD440 (KOHLER)

型式/排量 单缸风冷/0.441L

额定功率 8kw/3600 min-1 

启动方式 电启动

 

启动性能 -5°C~40°C 

燃料/容积 柴油/5L 

电池容量 12v 45AH

燃油消耗率 240g/kW-h 

噪声等级 额定转速≤80dB(A)  (7m)

排放标准 EPA-Tier4 

操作系统
操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

 

无线遥控和手动

 

操作特性 全比例控制与手动比例操控

整车尺寸 长×宽×高 2200mm×600mm×1600mm

整车重量 主机（不含选配）

 

1700kg

 

标准配置

手动和无线比例遥控（双操作模式）、显示屏、力矩限制器、过卷报警和自动

停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、支腿工况 、支脚离地（或

车体 3 度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳器、EMO 开关、三色灯、遥

控灯、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、数据记录

选配 搜索钩（0.3t）、副臂（0.5t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

LT2.0参数表
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LT2.0参数表

雷弗特
微型蜘蛛吊

LT2 .0 

中文英文
型 号 LT2.0

规 格 1.95t×1.75m

最大作业半径 5.86m×0.20t 

最大地上扬程 6.65mX0.55t 

最大地下扬程
10mX1t(4 绳) 20mX1t(2 绳) 40mX0.74t

（1 绳）

卷扬装置
吊钩上升速度 0-8m/min (4 绳）

钢丝绳规格 Φ8mm×50m（最小破断拉力 60.6KN 

 

伸缩装置
吊臂形式

 

5 段吊臂，六边形结构

吊臂长/时间

 

1.99m-6.20m/30sec

起伏装置 吊臂角度/时间

 

0-70°/20sec 

回旋装置 回转角度/速度 0-360°（连续）/60sec

支 腿
支腿动作形式

 

手动+油压

 

最大伸出幅度 (mm)

 

3350（长）X2900（前）X3080（后）

行走装置

行走方式 液压马达驱动

 

行走速度 0-3.0km/h

 

爬坡能力

 

20°(36%)

 

履带（长×宽）

 

1045mm×180

 

mm

接地比压 44kpa（0.45 kgf/cm²） 

电机

电压 AC380V（可选）

功率/转速 4kw/1440 min-1 

噪声等级 额定转速≤60dB(A) （1m） 

柴油发动机

型号 KD440 (KOHLER)

型式/排量 单缸风冷/0.441L

额定功率 8kw/3600 min-1 

启动方式 电启动

 

启动性能 -5°C~40°C 

燃料/容积 柴油/5L 

电池容量 12v 45AH

燃油消耗率 240g/kW-h 

噪声等级 额定转速≤80dB(A)  (7m)

排放标准 EPA-Tier4 

操作系统
操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

 

无线遥控和手动

 

操作特性 全比例控制与手动比例操控

整车尺寸 长×宽×高 2200mm×600mm×1600mm

整车重量 主机（不含选配）

 

1700kg

 

标准配置

手动和无线比例遥控（双操作模式）、显示屏、力矩限制器、过卷报警和自动

停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、支腿工况 、支脚离地（或

车体 3 度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳器、EMO 开关、三色灯、遥

控灯、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、数据记录

选配 搜索钩（0.3t）、副臂（0.5t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

LT2.0参数表
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LT3.0参数表

型   号

规   格

最大作业半径

最大地上扬程

最大地下扬程

LT3.0

2.95t×1.3m

8.79m×0.14t

9.5mX0.7t

10mX1t(4绳) 20mX1t(2绳) 40mX0.74t（1绳）

卷扬装置

伸缩装置

起伏装置

回旋装置

支    腿

行走装置

电机

柴油发动机

操作系统

整车尺寸

整车重量

标准配置

选配

吊钩上升速度

钢丝绳规格

吊臂形式

吊臂长/时间

吊臂角度/时间

回转角度/速度

支腿动作形式

最大伸出幅度 (mm)

行走方式

行走速度

爬坡能力

履带（长×宽）

接地比压

电压

功率/转速

噪声等级

型号

型式/排量

额定功率

启动方式

启动性能

燃料/容积

电池容量

燃油消耗率

噪声等级

排放标准

操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

操作特性

长×宽×高

主机（不含选配）

0-8m/min (4绳）

Φ8mm×50m(最小破断拉力60.6KN 2160N/mm²）

5段吊臂，六边形结构

2.82m-9.18m/20sec

0-70°/13sec

0-360°（连续）/60sec

手动+油压

4735（长）X3850（前）X4570（后）

液压马达驱动、两速

0-2.5km/h

20°(36%)

1150mm×230 mm

42kpa（0.43 kgf/cm²）

AC380V（可选）

4kw/1440 min-1

额定转速≤60dB(A) （1m）

2TNV70 (YANMAR)

双缸水冷/0.57L

7.5kw/2400 min-1

电启动

-5°C~40°C

柴油/12L

12v 45AH

284g/kW-h

额定转速≤80.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier2，国3

国线遥控和手动

全比例控制与手动比例操控

2995mm×850mm×1610mm

2250kg

柴油机和电机（双动力）、手动和无线比例遥控（双操作模式）、智能显示屏、力

矩限制器、过卷报警和自动停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、

支腿位置检测装置、支脚离地（或车体3度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压

绳器、EMO开关、三色灯、遥控灯、语音播报器、行走/支腿/吊臂三模式

搜索钩（0.6t)、副臂（0.7t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

LT3.0蜘蛛吊车
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LT9.0参数表

型   号

规   格

最大作业半径

最大地上扬程

最大地下扬程

LT9.0

8.5t×2.4m

19m×0.35t

20.2mX2.50t

0-12m/min (6绳）0-18m/min (4绳）

5段吊臂，六边形结构

5.6m-19.6m/55sec

0-80°/25sec

0-360°（连续）/30sec

手动+油压

6780（长）X6350（前）X6550（后）

液压马达驱动、两速

0-3.2km/h

23°(42%)

2250mm×400 mm

58kpa（0.59 kgf/cm²）

AC380V（可选）

15kw/1440 min-1

额定转速≤60dB(A) （1m）

4TVN88(YANMAR)

四缸水冷/2.190L

29.1kw/2400 min-1

电启动

-5°C~40°C

柴油/60L

12v 60AH

239g/kW-h

额定转速≤85dB(A)  (1m)

EC stage 3B&EPA/ARB-OR Tier4，国四

无线遥控和双轴操纵杆控制器

全比例控制与比例操纵杆控制

5950mm×1780mm×2500mm

10500kg

卷扬装置

伸缩装置

起伏装置

回旋装置

支    腿

行走装置

电机

柴油发动机

操作系统

整车尺寸

整车重量

标准配置

选配

吊钩上升速度

钢丝绳规格

吊臂形式

吊臂长/时间

吊臂角度/时间

回转角度/速度

支腿动作形式

最大伸出幅度 (mm)

行走方式

行走速度

爬坡能力

履带（长×宽）

接地比压

电压

功率/转速

噪声等级

型号

型式/排量

额定功率

启动方式

启动性能

燃料/容积

电池容量

燃油消耗率

噪声等级

排放标准

操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

操作特性

长×宽×高

主机（不含选配）

柴油机和电机（双动力）、手动和无线比例遥控（双操作模式）、智能显示屏、力
矩限制器、过卷报警和自动停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、
支腿位置检测装置、支脚离地（或车体3度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳
器、EMO开关、三色灯、遥控灯、语音播报器、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、

数据记录。

搜索钩（1t）、副臂（1.5t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

18mx3.8t (6绳) 25mx3.8t (4绳) 54mx3.8t (2绳)110mx1.5t (1绳)

Φ10mm×120m（最小破断拉力94.7KN 2160N/mm²）

LT9.0蜘蛛吊车
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Dimensions

Outrigger Footprints

LT3.0 Mini Crawler Crane
           spider crane

Website: www.levoltcrane.com

Tel: 0086 18838927276

Email: info@levoltcrane.com

ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD LT3.0 Specifications

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Diesel engine

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT3.0

2.95t×1.3m

8.79m×0.14t

9.5mX0.7t

10mX1t(4 fall)  20mX1t(2 fall)  40mX0.74t(1 fall)

0-8m/min (4 fall）

Φ8mm×50m（Minimum breaking force 60.6KN 2160N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

2.82m-9.18m/20sec

0-70°/13sec

0-360°（continuous）/60sec

Manual+Hydraulic

4735（Length）X3850（Front）X4570（Back）

Hydraulic motor drive、2 speed

0-2.5km/h

20°(36%)

1150mm×230 mm

42kpa（0.43 kgf/cm²）

AC380V（Optional）

4kw/1440 min-1

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

2TNV70 (YANMAR)

2 cylinder water cooled/0.57L

7.5kw/2400 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/12L

12v 45AH

284g/kW-h

Rated speed ≤80.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier2，China phase 3

Wireless remote control and manual operation

Full proportional control and linkage control

2995mm×800mm×1610mm

2250kg

Diesel engine and motor (Dual power)、Manual and wireless proportional remote (Dual operation 
mode) 、Intelligent display screen、Moment limiter、Over hoist alarm and automatic stop 
device、Three-winding alarm and automatic stop device、Automatic hook stow、Outrigger position 
detector device、Outrigger off ground (or crane body 3-degree inclination)alarm and automatic 
stop device、Slinging rope detachment protector、EMO switch、Three color lamp、Remote control 
lamp、Voice prompt、Walking/Outrigger/Boom three-mode interlock system、Data records

Searcher hook（0.6t） 、Fly jib(0.7t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

5950 Max (44480 Min)
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Dimensions

Outrigger Footprints

LT5.0 Mini Crawler Crane
           spider crane

Website: www.levoltcrane.com

Tel: 0086 18838927276

Email: info@levoltcrane.com

ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD LT5.0 Specifications

Diesel engine and motor (Dual power)、Proportional joystick control and wireless proportional 
remote (Dual operation mode) 、Intelligent display screen、Moment limiter、Over hoist alarm and 
automatic stop device、Three-winding alarm and automatic stop device、Automatic hook 
stow、Outrigger position detector device、Outrigger off ground (or crane body 3-degree 
inclination)alarm and automatic stop device、Slinging rope detachment protector、EMO 
switch、Three color lamp、Remote control lamp、Voice prompt、Walking/Outrigger/Boom three-
mode interlock system、Data records

Searcher hook（0.7t）、Fly jib(0.8t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Diesel engine

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT5.0

5.0t×2.2m

16.14m×0.21t

17.2mx1.15t

17.5mX2.5t(4 fall)  35mX2t(2 fall)  70mX1t(1 fall)

0-14m/min (4 fall）

Φ10mm×80m（Minimum breaking force 90.1KN 1960N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

4.64m-16.64m/45sec

0-80°/18sec

0-360°（continuous）/30sec

Manual+Hydraulic

5880（Length）X5700（Front）X5950（Back）

Hydraulic motor drive、2 speed

0-3km/ h

20°(36%)

1810mm×350 mm

44kpa（0.45 kgf / cm²）

AC380V（Optional）

7.5kw/1440 min-1

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

3TNV80F (YANMAR)

3 cylinder water cooled/1.266L

14.6kw/2400 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/40L

12v 45AH

272g/kW-h

Rated speed ≤83.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier4，China phase 4

Wireless remote control and Dual axis joystick controller

Full proportional control and Proportional joystick control

4950mm×1400mm×1980mm

5750kg

LT2.0 Specifications

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Battery

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT2.0

1.95t×1.75m

5.86m×0.20t

6.65mX0.55t

10mX1t(4 fall)  20mX1t(2 fall)  40mX0.74t(1 fall)

0-8m/min (4 fall）

Φ8mm×50m（Minimum breaking force 60.6KN 2160N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

1.99m-6.20m/30sec

0-70°/20sec

0-360°（continuous）/60sec

Manual+Hydraulic

3350（Length）X2900（Front）X3080（Back）

Hydraulic motor drive

0-3.0km/h

20°(36%)

1045mm×180 mm

44kpa（0.45 kgf/cm²）

AC380V（Optional）

4kw

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

KD440 (KOHLER)

Single cylinder air cooled/0.441L

8kw/3600 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/5L

12v 45AH

240g/kW-h

Rated speed ≤80dB(A)  (7m)

EPA-Tier4

Wireless remote control and manual operation

Full proportional control and linkage control

2200mm×600mm×1600mm

1700kg

Manual and wireless proportional remote (Dual operation mode) 、Display screen、Moment 
limiter、Over hoist alarm and automatic stop device、Three-winding alarm and automatic stop 
device、Automatic hook stow、Outrigger working condition、Outrigger off ground (or crane 
body 3-degree inclination)alarm and automatic stop device、Slinging rope detachment 
protector、EMO switch、Three color lamp、Remote control lamp、Walking/Outrigger/Boom 
three-mode interlock system、Data records

Searcher hook（0.3t） 、Fly jib(0.5t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

3080 Max (1950 Min)

60° 60°

3
3
5
0 M

a
x (

2
8
0
0 M

i
n
)

1
2
2
0 M

a
x (

1
0
4
0 M

i
n
)

45°

45°

2900 Max （2470 Min）

Working Range Diagram

Radius of work(m)

L
i
f
t
i
n
g h

e
i
g
h
t
(
m
)

Outrigger Footprints

LT2.0 Mini Crawler Crane
           spider crane

Dimensions 

Website: www.levoltspidercrane.com 
Tel: 0086 （371）57157086
Email: info@levoltcrane.com

ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD

LT9.0 Specifications

Diesel engine and motor (Dual power)、Proportional joystick control and wireless proportional 
remote (Dual operation mode) 、Intelligent display screen、Moment limiter、Over hoist alarm and 
automatic stop device、Three-winding alarm and automatic stop device、Automatic hook 
stow、Outrigger position detector device、Outrigger off ground (or crane body 3-degree 
inclination)alarm and automatic stop device、Slinging rope detachment protector、EMO 
switch、Three color lamp、Remote control lamp、Voice prompt、Walking/Outrigger/Boom three-
mode interlock system、Data records

Searcher hook（1t） 、Fly jib(1.5t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Diesel engine

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT9.0

8.5t×2.4m

19m×0.35t

20.2mx2.50t
18mx3.8t (6 fall)    25mx3.8t (4 fall)
54mx3.8t (2 fall)    110mx1.5t (1 fall)

0-12m/min (6 fall） 0-18m/min (4 fall）

Φ10mm×120m（Minimum breaking force 94.7KN 2160N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

5.6m-19.6m/55sec

0-80°/25sec

0-360°（continuous）/30sec

Manual+Hydraulic

6780（Length）X6350（Front）X6550（Back）

Hydraulic motor drive、2 speed

0-3.2km/ h

23°(42%)

2250mm×400 mm

58kpa（0.59 kgf/cm²）

AC380V（Optional）

15kw/1440 min-1

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

4TNV88 (YANMAR)

4 cylinder water cooled/2.190L

29.1kw/2400 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/60L

12v 60AH

239g/kW-h

Rated speed ≤85dB(A)  (1m)

EC stage 3B&EPA/ARB-OR Tier4，China phase 4

Wireless remote control and Dual axis joystick controller

Full proportional control and Proportional joystick control

5950mm×1780mm×2500mm

10500kg

6350 Max (4960Min)
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Dimensions

Outrigger Footprints

LT9.0 Mini Crawler Crane
spider crane

Website: www.levoltcrane.com

Tel: 0086 18838927276

Email: info@levoltcrane.com

ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD

LT4.0参数表

型   号

规   格

最大作业半径

最大地上扬程

最大地下扬程

LT4.0

4t×2m

13.65m×0.20t

14.5mX0.85t

16mX2t(4绳)  32mX1t(2绳)  64mX1t(1绳)

0-12m/min (4绳）

5段吊臂，六边形结构

4m-14m/25sec

0-80°/14.5sec

0-360°(连续）/30sec

手动+油压

4580( 长）X4380( 前）4450X( 后）

液压马达驱动、两速

0-3km/h

20°(36%)

1750mm×300 mm

42.8kpa(0.437 kgf/cm²）

AC380V( 可选）

5.5kw/1440 min-1

额定转速≤60dB(A) (1m)

3TNV80 (YANMAR)

三缸水冷/1.266L

14.6kw/2400 min-1

电启动

-5°C~40°C

柴油/40L

12v 45AH

272g/kW-h

额定转速≤83.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier4，国四

无线遥控和双轴操纵杆控制器

全比例控制与比例操纵杆控制

4350mm×1400mm×1800mm

4700kg

卷扬装置

伸缩装置

起伏装置

回旋装置

支    腿

行走装置

电机

柴油发动机

操作系统

整车尺寸

整车重量

标准配置

选配

吊钩上升速度

钢丝绳规格

吊臂形式

吊臂长/时间

吊臂角度/时间

回转角度/速度

支腿动作形式

最大伸出幅度 (mm)

行走方式

行走速度

爬坡能力

履带（长×宽）

接地比压

电压

功率/转速

噪声等级

型号

型式/排量

额定功率

启动方式

启动性能

燃料/容积

电池容量

燃油消耗率

噪声等级

排放标准

操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

操作特性

长×宽×高

主机（不含选配）

柴油机和电机（双动力）、手动和无线比例遥控（双操作模式）、智能显示屏、力
矩限制器、过卷报警和自动停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、
支腿位置检测装置、支脚离地（或车体3度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳
器、EMO开关、三色灯、遥控灯、语音播报器、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、

数据记录。

搜索钩（0.7t）、副臂、（0.8t )、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

Φ8mm×73m(最小破断拉力60.6KN 2160N/mm²)

LT4.0蜘蛛吊车

质量

(m)

绳

绳

绳

郑州雷弗特机械设备有限公司

4450 Max (3150 Min)
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展开尺寸

收拢尺寸

网址: www.levolt.cn

电话: 0371-57157086 

邮箱: info@levoltcrane.com

工作范围表LT4.0

提
升

高
度

确保支架在最大位置处 作业半径（m）

LT4.0 Specifications

Diesel engine and motor (Dual power)、Proportional joystick control and wireless proportional 
remote (Dual operation mode) 、Intelligent display screen、Moment limiter、Over hoist alarm and 
automatic stop device、Three-winding alarm and automatic stop device、Automatic hook 
stow、Outrigger position detector device、Outrigger off ground (or crane body 3-degree 
inclination)alarm and automatic stop device、Slinging rope detachment protector、EMO 
switch、Three color lamp、Remote control lamp、Voice prompt、Walking/Outrigger/Boom three-
mode interlock system、Data records

Searcher hook（0.7t） 、Fly jib(0.8t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Diesel engine

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT4.0

4t×2m

13.65m×0.20t

14.5mX0.85t

16mX2t(4 fall)  32mX1t(2 fall)  64mX1t(1 fall)

0-12m/min (4 fall）

Φ8mm×73m（Minimum breaking force 60.6KN 2160N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

3.54m-12.3m/25sec

0-80°/14.5sec

0-360°（continuous）/30sec

Manual+Hydraulic

4580（Length）X4380（Front）X 4450（Back）

Hydraulic motor drive、2 speed

0-3km/ h

20°(36%)

1750mm×300 mm

42.8kpa（0.437 kgf/cm²）

AC380V（Optional）

5.5kw/1440 min-1

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

3TNV80(YANMAR)

3 cylinder water cooled/1.266L

14.6kw/2400 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/40L

12v 45AH

272g/kW-h

Rated speed ≤83.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier4，China phase 4

Wireless remote control and Dual axis joystick controller

Full proportional control and Proportional joystick control

4350mm×1400mm×1800mm

4700kg

4450 Max (3150 Min)
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Dimensions

Outrigger Footprints

LT4.0 Mini Crawler Crane
           spider crane

Website: www.levoltcrane.com

Tel: 0086 18838927276

Email: info@levoltcrane.com

ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD

Working Range Diagram

Radius of work(m)

LT5.0参数表

LT5.0蜘蛛吊车

质量

确保支架在最大位置处 作业半径（m）

工作范围表

提
升

高
度

(m)

LT5.0

绳

绳

绳

郑州雷弗特机械设备有限公司
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展开尺寸

收拢尺寸

网址: www.levolt.cn

电话: 0371-57157086 

邮箱: info@levoltcrane.com

型   号

规   格

最大作业半径

最大地上扬程

卷扬装置

伸缩装置

起伏装置

回旋装置

支    腿

行走装置

电机

柴油发动机

操作系统

整车尺寸

整车重量

标准配置

选配

最大地下扬程

吊钩上升速度

钢丝绳规格

吊臂形式

吊臂长/时间

吊臂角度/时间

回转角度/速度

支腿动作形式

最大伸出幅度 (mm)

行走方式

行走速度

爬坡能力

履带（长×宽）

接地比压

电压

功率/转速

噪声等级

型号

型式/排量

额定功率

启动方式

启动性能

燃料/容积

电池容量

燃油消耗率

噪声等级

排放标准

操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

操作特性

长×宽×高

主机（不含选配）

LT5.0

5.0t×2.2m

16.14m×0.21t

17.2mX1.15t

17.5mX2.5t(4绳) 35mX1t(2绳) 70mx1t(1绳)

0-14m/min (4绳）

Φ10mm×80m（最小破断拉力90.1KN 1960N/mm²）

5段吊臂，六边形结构

4.64m-16.64m/45sec

0-80°/18sec

0-360°（连续）/30sec

手动+油压

5880（长）X5700（前）X5950（后）

液压马达驱动、两速

0-3km/h

20°(36%)

1810mm×350 mm

44kpa（0.45 kgf/cm²）

AC380V（可选）

7.5kw/1440 min-1

额定转速≤60dB(A) （1m）

3TNV80F (YANMAR)

三缸水冷/1.266L

14.6kw/2400 min-1

电启动

-5°C~40°C

柴油/40L

12v 45AH

272g/kW-h

额定转速≤83.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier4,国四

无线遥控和双轴操纵杆控制器

全比例控制与比例操纵杆控制

4950mm×1400mm×1980mm

5750kg

柴油机和电机（双动力）、手动和无线比例遥控（双操作模式）、智能显示屏、力
矩限制器、过卷报警和自动停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、
支腿位置检测装置、支脚离地（或车体3度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳
器、EMO开关、三色灯、遥控灯、语音播报器、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、

数据记录。

搜索钩（0.7t）、副臂（0.8t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮



型 号 LT2.0

规 格 1.95t×1.75m

最大作业半径 5.86m×0.20t 

最大地上扬程 6.65mX0.55t 

最大地下扬程
10mX1t(4 绳) 20mX1t(2 绳) 40mX0.74t

（1 绳）

卷扬装置
吊钩上升速度 0-8m/min (4 绳）

钢丝绳规格 Φ8mm×50m（最小破断拉力 60.6KN 

 

伸缩装置
吊臂形式

 

5 段吊臂，六边形结构

吊臂长/时间

 

1.99m-6.20m/30sec

起伏装置 吊臂角度/时间

 

0-70°/20sec 

回旋装置 回转角度/速度 0-360°（连续）/60sec

支 腿
支腿动作形式

 

手动+油压

 

最大伸出幅度 (mm)

 

3350（长）X2900（前）X3080（后）

行走装置

行走方式 液压马达驱动

 

行走速度 0-3.0km/h

 

爬坡能力

 

20°(36%)

 

履带（长×宽）

 

1045mm×180

 

mm

接地比压 44kpa（0.45 kgf/cm²） 

电机

电压 AC380V（可选）

功率/转速 4kw/1440 min-1 

噪声等级 额定转速≤60dB(A) （1m） 

柴油发动机

型号 KD440 (KOHLER)

型式/排量 单缸风冷/0.441L

额定功率 8kw/3600 min-1 

启动方式 电启动

 

启动性能 -5°C~40°C 

燃料/容积 柴油/5L 

电池容量 12v 45AH

燃油消耗率 240g/kW-h 

噪声等级 额定转速≤80dB(A)  (7m)

排放标准 EPA-Tier4 

操作系统
操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

 

无线遥控和手动

 

操作特性 全比例控制与手动比例操控

整车尺寸 长×宽×高 2200mm×600mm×1600mm

整车重量 主机（不含选配）

 

1700kg

 

标准配置

手动和无线比例遥控（双操作模式）、显示屏、力矩限制器、过卷报警和自动

停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、支腿工况 、支脚离地（或

车体 3 度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳器、EMO 开关、三色灯、遥

控灯、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、数据记录

选配 搜索钩（0.3t）、副臂（0.5t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

LT2.0参数表
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LT2.0参数表

雷弗特
微型蜘蛛吊

LT2 .0 

中文英文
型 号 LT2.0

规 格 1.95t×1.75m

最大作业半径 5.86m×0.20t 

最大地上扬程 6.65mX0.55t 

最大地下扬程
10mX1t(4 绳) 20mX1t(2 绳) 40mX0.74t

（1 绳）

卷扬装置
吊钩上升速度 0-8m/min (4 绳）

钢丝绳规格 Φ8mm×50m（最小破断拉力 60.6KN 

 

伸缩装置
吊臂形式

 

5 段吊臂，六边形结构

吊臂长/时间

 

1.99m-6.20m/30sec

起伏装置 吊臂角度/时间

 

0-70°/20sec 

回旋装置 回转角度/速度 0-360°（连续）/60sec

支 腿
支腿动作形式

 

手动+油压

 

最大伸出幅度 (mm)

 

3350（长）X2900（前）X3080（后）

行走装置

行走方式 液压马达驱动

 

行走速度 0-3.0km/h

 

爬坡能力

 

20°(36%)

 

履带（长×宽）

 

1045mm×180

 

mm

接地比压 44kpa（0.45 kgf/cm²） 

电机

电压 AC380V（可选）

功率/转速 4kw/1440 min-1 

噪声等级 额定转速≤60dB(A) （1m） 

柴油发动机

型号 KD440 (KOHLER)

型式/排量 单缸风冷/0.441L

额定功率 8kw/3600 min-1 

启动方式 电启动

 

启动性能 -5°C~40°C 

燃料/容积 柴油/5L 

电池容量 12v 45AH

燃油消耗率 240g/kW-h 

噪声等级 额定转速≤80dB(A)  (7m)

排放标准 EPA-Tier4 

操作系统
操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

 

无线遥控和手动

 

操作特性 全比例控制与手动比例操控

整车尺寸 长×宽×高 2200mm×600mm×1600mm

整车重量 主机（不含选配）

 

1700kg

 

标准配置

手动和无线比例遥控（双操作模式）、显示屏、力矩限制器、过卷报警和自动

停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、支腿工况 、支脚离地（或

车体 3 度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳器、EMO 开关、三色灯、遥

控灯、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、数据记录

选配 搜索钩（0.3t）、副臂（0.5t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

LT2.0参数表

LT2.0蜘蛛吊车
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LT3.0参数表

型   号

规   格

最大作业半径

最大地上扬程

最大地下扬程

LT3.0

2.95t×1.3m

8.79m×0.14t

9.5mX0.7t

10mX1t(4绳) 20mX1t(2绳) 40mX0.74t（1绳）

卷扬装置

伸缩装置

起伏装置

回旋装置

支    腿

行走装置

电机

柴油发动机

操作系统

整车尺寸

整车重量

标准配置

选配

吊钩上升速度

钢丝绳规格

吊臂形式

吊臂长/时间

吊臂角度/时间

回转角度/速度

支腿动作形式

最大伸出幅度 (mm)

行走方式

行走速度

爬坡能力

履带（长×宽）

接地比压

电压

功率/转速

噪声等级

型号

型式/排量

额定功率

启动方式

启动性能

燃料/容积

电池容量

燃油消耗率

噪声等级

排放标准

操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

操作特性

长×宽×高

主机（不含选配）

0-8m/min (4绳）

Φ8mm×50m(最小破断拉力60.6KN 2160N/mm²）

5段吊臂，六边形结构

2.82m-9.18m/20sec

0-70°/13sec

0-360°（连续）/60sec

手动+油压

4735（长）X3850（前）X4570（后）

液压马达驱动、两速

0-2.5km/h

20°(36%)

1150mm×230 mm

42kpa（0.43 kgf/cm²）

AC380V（可选）

4kw/1440 min-1

额定转速≤60dB(A) （1m）

2TNV70 (YANMAR)

双缸水冷/0.57L

7.5kw/2400 min-1

电启动

-5°C~40°C

柴油/12L

12v 45AH

284g/kW-h

额定转速≤80.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier2，国3

国线遥控和手动

全比例控制与手动比例操控

2995mm×850mm×1610mm

2250kg

柴油机和电机（双动力）、手动和无线比例遥控（双操作模式）、智能显示屏、力

矩限制器、过卷报警和自动停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、

支腿位置检测装置、支脚离地（或车体3度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压

绳器、EMO开关、三色灯、遥控灯、语音播报器、行走/支腿/吊臂三模式

搜索钩（0.6t)、副臂（0.7t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

LT3.0蜘蛛吊车
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LT9.0参数表

型   号

规   格

最大作业半径

最大地上扬程

最大地下扬程

LT9.0

8.5t×2.4m

19m×0.35t

20.2mX2.50t

0-12m/min (6绳）0-18m/min (4绳）

5段吊臂，六边形结构

5.6m-19.6m/55sec

0-80°/25sec

0-360°（连续）/30sec

手动+油压

6780（长）X6350（前）X6550（后）

液压马达驱动、两速

0-3.2km/h

23°(42%)

2250mm×400 mm

58kpa（0.59 kgf/cm²）

AC380V（可选）

15kw/1440 min-1

额定转速≤60dB(A) （1m）

4TVN88(YANMAR)

四缸水冷/2.190L

29.1kw/2400 min-1

电启动

-5°C~40°C

柴油/60L

12v 60AH

239g/kW-h

额定转速≤85dB(A)  (1m)

EC stage 3B&EPA/ARB-OR Tier4，国四

无线遥控和双轴操纵杆控制器

全比例控制与比例操纵杆控制

5950mm×1780mm×2500mm

10500kg

卷扬装置

伸缩装置

起伏装置

回旋装置

支    腿

行走装置

电机

柴油发动机

操作系统

整车尺寸

整车重量

标准配置

选配

吊钩上升速度

钢丝绳规格

吊臂形式

吊臂长/时间

吊臂角度/时间

回转角度/速度

支腿动作形式

最大伸出幅度 (mm)

行走方式

行走速度

爬坡能力

履带（长×宽）

接地比压

电压

功率/转速

噪声等级

型号

型式/排量

额定功率

启动方式

启动性能

燃料/容积

电池容量

燃油消耗率

噪声等级

排放标准

操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

操作特性

长×宽×高

主机（不含选配）

柴油机和电机（双动力）、手动和无线比例遥控（双操作模式）、智能显示屏、力
矩限制器、过卷报警和自动停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、
支腿位置检测装置、支脚离地（或车体3度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳
器、EMO开关、三色灯、遥控灯、语音播报器、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、

数据记录。

搜索钩（1t）、副臂（1.5t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

18mx3.8t (6绳) 25mx3.8t (4绳) 54mx3.8t (2绳)110mx1.5t (1绳)

Φ10mm×120m（最小破断拉力94.7KN 2160N/mm²）

LT9.0蜘蛛吊车
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ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD LT3.0 Specifications

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Diesel engine

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT3.0

2.95t×1.3m

8.79m×0.14t

9.5mX0.7t

10mX1t(4 fall)  20mX1t(2 fall)  40mX0.74t(1 fall)

0-8m/min (4 fall）

Φ8mm×50m（Minimum breaking force 60.6KN 2160N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

2.82m-9.18m/20sec

0-70°/13sec

0-360°（continuous）/60sec

Manual+Hydraulic

4735（Length）X3850（Front）X4570（Back）

Hydraulic motor drive、2 speed

0-2.5km/h

20°(36%)

1150mm×230 mm

42kpa（0.43 kgf/cm²）

AC380V（Optional）

4kw/1440 min-1

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

2TNV70 (YANMAR)

2 cylinder water cooled/0.57L

7.5kw/2400 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/12L

12v 45AH

284g/kW-h

Rated speed ≤80.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier2，China phase 3

Wireless remote control and manual operation

Full proportional control and linkage control

2995mm×800mm×1610mm

2250kg

Diesel engine and motor (Dual power)、Manual and wireless proportional remote (Dual operation 
mode) 、Intelligent display screen、Moment limiter、Over hoist alarm and automatic stop 
device、Three-winding alarm and automatic stop device、Automatic hook stow、Outrigger position 
detector device、Outrigger off ground (or crane body 3-degree inclination)alarm and automatic 
stop device、Slinging rope detachment protector、EMO switch、Three color lamp、Remote control 
lamp、Voice prompt、Walking/Outrigger/Boom three-mode interlock system、Data records

Searcher hook（0.6t） 、Fly jib(0.7t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket
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ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD LT5.0 Specifications

Diesel engine and motor (Dual power)、Proportional joystick control and wireless proportional 
remote (Dual operation mode) 、Intelligent display screen、Moment limiter、Over hoist alarm and 
automatic stop device、Three-winding alarm and automatic stop device、Automatic hook 
stow、Outrigger position detector device、Outrigger off ground (or crane body 3-degree 
inclination)alarm and automatic stop device、Slinging rope detachment protector、EMO 
switch、Three color lamp、Remote control lamp、Voice prompt、Walking/Outrigger/Boom three-
mode interlock system、Data records

Searcher hook（0.7t）、Fly jib(0.8t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Diesel engine

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT5.0

5.0t×2.2m

16.14m×0.21t

17.2mx1.15t

17.5mX2.5t(4 fall)  35mX2t(2 fall)  70mX1t(1 fall)

0-14m/min (4 fall）

Φ10mm×80m（Minimum breaking force 90.1KN 1960N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

4.64m-16.64m/45sec

0-80°/18sec

0-360°（continuous）/30sec

Manual+Hydraulic

5880（Length）X5700（Front）X5950（Back）

Hydraulic motor drive、2 speed

0-3km/ h

20°(36%)

1810mm×350 mm

44kpa（0.45 kgf / cm²）

AC380V（Optional）

7.5kw/1440 min-1

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

3TNV80F (YANMAR)

3 cylinder water cooled/1.266L

14.6kw/2400 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/40L

12v 45AH

272g/kW-h

Rated speed ≤83.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier4，China phase 4

Wireless remote control and Dual axis joystick controller

Full proportional control and Proportional joystick control

4950mm×1400mm×1980mm

5750kg

LT2.0 Specifications

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Battery

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT2.0

1.95t×1.75m

5.86m×0.20t

6.65mX0.55t

10mX1t(4 fall)  20mX1t(2 fall)  40mX0.74t(1 fall)

0-8m/min (4 fall）

Φ8mm×50m（Minimum breaking force 60.6KN 2160N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

1.99m-6.20m/30sec

0-70°/20sec

0-360°（continuous）/60sec

Manual+Hydraulic

3350（Length）X2900（Front）X3080（Back）

Hydraulic motor drive

0-3.0km/h

20°(36%)

1045mm×180 mm

44kpa（0.45 kgf/cm²）

AC380V（Optional）

4kw

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

KD440 (KOHLER)

Single cylinder air cooled/0.441L

8kw/3600 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/5L

12v 45AH

240g/kW-h

Rated speed ≤80dB(A)  (7m)

EPA-Tier4

Wireless remote control and manual operation

Full proportional control and linkage control

2200mm×600mm×1600mm

1700kg

Manual and wireless proportional remote (Dual operation mode) 、Display screen、Moment 
limiter、Over hoist alarm and automatic stop device、Three-winding alarm and automatic stop 
device、Automatic hook stow、Outrigger working condition、Outrigger off ground (or crane 
body 3-degree inclination)alarm and automatic stop device、Slinging rope detachment 
protector、EMO switch、Three color lamp、Remote control lamp、Walking/Outrigger/Boom 
three-mode interlock system、Data records

Searcher hook（0.3t） 、Fly jib(0.5t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

3080 Max (1950 Min)
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ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD

LT9.0 Specifications

Diesel engine and motor (Dual power)、Proportional joystick control and wireless proportional 
remote (Dual operation mode) 、Intelligent display screen、Moment limiter、Over hoist alarm and 
automatic stop device、Three-winding alarm and automatic stop device、Automatic hook 
stow、Outrigger position detector device、Outrigger off ground (or crane body 3-degree 
inclination)alarm and automatic stop device、Slinging rope detachment protector、EMO 
switch、Three color lamp、Remote control lamp、Voice prompt、Walking/Outrigger/Boom three-
mode interlock system、Data records

Searcher hook（1t） 、Fly jib(1.5t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Diesel engine

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT9.0

8.5t×2.4m

19m×0.35t

20.2mx2.50t
18mx3.8t (6 fall)    25mx3.8t (4 fall)
54mx3.8t (2 fall)    110mx1.5t (1 fall)

0-12m/min (6 fall） 0-18m/min (4 fall）

Φ10mm×120m（Minimum breaking force 94.7KN 2160N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

5.6m-19.6m/55sec

0-80°/25sec

0-360°（continuous）/30sec

Manual+Hydraulic

6780（Length）X6350（Front）X6550（Back）

Hydraulic motor drive、2 speed

0-3.2km/ h

23°(42%)

2250mm×400 mm

58kpa（0.59 kgf/cm²）

AC380V（Optional）

15kw/1440 min-1

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

4TNV88 (YANMAR)

4 cylinder water cooled/2.190L

29.1kw/2400 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/60L

12v 60AH

239g/kW-h

Rated speed ≤85dB(A)  (1m)

EC stage 3B&EPA/ARB-OR Tier4，China phase 4

Wireless remote control and Dual axis joystick controller

Full proportional control and Proportional joystick control

5950mm×1780mm×2500mm

10500kg

6350 Max (4960Min)
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Dimensions

Outrigger Footprints

LT9.0 Mini Crawler Crane
spider crane

Website: www.levoltcrane.com

Tel: 0086 18838927276

Email: info@levoltcrane.com

ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD

LT4.0参数表

型   号

规   格

最大作业半径

最大地上扬程

最大地下扬程

LT4.0

4t×2m

13.65m×0.20t

14.5mX0.85t

16mX2t(4绳)  32mX1t(2绳)  64mX1t(1绳)

0-12m/min (4绳）

5段吊臂，六边形结构

4m-14m/25sec

0-80°/14.5sec

0-360°(连续）/30sec

手动+油压

4580( 长）X4380( 前）4450X( 后）

液压马达驱动、两速

0-3km/h

20°(36%)

1750mm×300 mm

42.8kpa(0.437 kgf/cm²）

AC380V( 可选）

5.5kw/1440 min-1

额定转速≤60dB(A) (1m)

3TNV80 (YANMAR)

三缸水冷/1.266L

14.6kw/2400 min-1

电启动

-5°C~40°C

柴油/40L

12v 45AH

272g/kW-h

额定转速≤83.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier4，国四

无线遥控和双轴操纵杆控制器

全比例控制与比例操纵杆控制

4350mm×1400mm×1800mm

4700kg

卷扬装置

伸缩装置

起伏装置

回旋装置

支    腿

行走装置

电机

柴油发动机

操作系统

整车尺寸

整车重量

标准配置

选配

吊钩上升速度

钢丝绳规格

吊臂形式

吊臂长/时间

吊臂角度/时间

回转角度/速度

支腿动作形式

最大伸出幅度 (mm)

行走方式

行走速度

爬坡能力

履带（长×宽）

接地比压

电压

功率/转速

噪声等级

型号

型式/排量

额定功率

启动方式

启动性能

燃料/容积

电池容量

燃油消耗率

噪声等级

排放标准

操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

操作特性

长×宽×高

主机（不含选配）

柴油机和电机（双动力）、手动和无线比例遥控（双操作模式）、智能显示屏、力
矩限制器、过卷报警和自动停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、
支腿位置检测装置、支脚离地（或车体3度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳
器、EMO开关、三色灯、遥控灯、语音播报器、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、

数据记录。

搜索钩（0.7t）、副臂、（0.8t )、单倍率钩、支脚垫块、吊篮

Φ8mm×73m(最小破断拉力60.6KN 2160N/mm²)

LT4.0蜘蛛吊车

质量

(m)
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郑州雷弗特机械设备有限公司
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展开尺寸

收拢尺寸

网址: www.levolt.cn

电话: 0371-57157086 

邮箱: info@levoltcrane.com

工作范围表LT4.0

提
升

高
度

确保支架在最大位置处 作业半径（m）

LT4.0 Specifications

Diesel engine and motor (Dual power)、Proportional joystick control and wireless proportional 
remote (Dual operation mode) 、Intelligent display screen、Moment limiter、Over hoist alarm and 
automatic stop device、Three-winding alarm and automatic stop device、Automatic hook 
stow、Outrigger position detector device、Outrigger off ground (or crane body 3-degree 
inclination)alarm and automatic stop device、Slinging rope detachment protector、EMO 
switch、Three color lamp、Remote control lamp、Voice prompt、Walking/Outrigger/Boom three-
mode interlock system、Data records

Searcher hook（0.7t） 、Fly jib(0.8t)、Single fall hook、Outrigger Pads、Man basket

Model

Capacity

Working radius

Ground lifting height

Underground lifting height

Winch device

Telescopic system

Up and downs

Slew system

Outrigger

Traction system

Electric motor

Diesel engine

Operate system

Dimension

Weight

Standard equipment

Optional equipment

Hook speed 

Rope type

Boom form

Boom length/Time

Boom angle/Time

Slew angle/Speed

Outrigger active form

Maximum extended dimensions (mm)

Walking way

Walking speed

Grade ability

Ground length×width

Ground pressure

Voltage

Power/Speed

Sound level

Model

Type/Displacement

Rated output

Starting method

Operating temperature

Fuel/Volume

Battery capacity

Specific fuel consumption

Sound Level

Applied regulation

Type of operation (crane, walk, leg、accelerator）

Operating characteristic

Length×Width×Height

(Without optional equipment）

LT4.0

4t×2m

13.65m×0.20t

14.5mX0.85t

16mX2t(4 fall)  32mX1t(2 fall)  64mX1t(1 fall)

0-12m/min (4 fall）

Φ8mm×73m（Minimum breaking force 60.6KN 2160N/mm²）

5 section boom, hexagonal box construction

3.54m-12.3m/25sec

0-80°/14.5sec

0-360°（continuous）/30sec

Manual+Hydraulic

4580（Length）X4380（Front）X 4450（Back）

Hydraulic motor drive、2 speed

0-3km/ h

20°(36%)

1750mm×300 mm

42.8kpa（0.437 kgf/cm²）

AC380V（Optional）

5.5kw/1440 min-1

Rated speed ≤60dB(A) （1m）

3TNV80(YANMAR)

3 cylinder water cooled/1.266L

14.6kw/2400 min-1

Electric

-5°C~40°C

Diesel/40L

12v 45AH

272g/kW-h

Rated speed ≤83.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier4，China phase 4

Wireless remote control and Dual axis joystick controller

Full proportional control and Proportional joystick control

4350mm×1400mm×1800mm

4700kg

4450 Max (3150 Min)
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Dimensions

Outrigger Footprints

LT4.0 Mini Crawler Crane
           spider crane

Website: www.levoltcrane.com

Tel: 0086 18838927276

Email: info@levoltcrane.com

ZHENGZHOU LEVOLT MACHINERY EQUIPMENT CO., LTD

Working Range Diagram

Radius of work(m)

LT5.0参数表

LT5.0蜘蛛吊车

质量

确保支架在最大位置处 作业半径（m）

工作范围表

提
升

高
度

(m)

LT5.0

绳

绳

绳

郑州雷弗特机械设备有限公司

5950 Max (44480 Min)
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展开尺寸

收拢尺寸

网址: www.levolt.cn

电话: 0371-57157086 

邮箱: info@levoltcrane.com

型   号

规   格

最大作业半径

最大地上扬程

卷扬装置

伸缩装置

起伏装置

回旋装置

支    腿

行走装置

电机

柴油发动机

操作系统

整车尺寸

整车重量

标准配置

选配

最大地下扬程

吊钩上升速度

钢丝绳规格

吊臂形式

吊臂长/时间

吊臂角度/时间

回转角度/速度

支腿动作形式

最大伸出幅度 (mm)

行走方式

行走速度

爬坡能力

履带（长×宽）

接地比压

电压

功率/转速

噪声等级

型号

型式/排量

额定功率

启动方式

启动性能

燃料/容积

电池容量

燃油消耗率

噪声等级

排放标准

操作种类(吊臂/行走/支腿/油门）

操作特性

长×宽×高

主机（不含选配）

LT5.0

5.0t×2.2m

16.14m×0.21t

17.2mX1.15t

17.5mX2.5t(4绳) 35mX1t(2绳) 70mx1t(1绳)

0-14m/min (4绳）

Φ10mm×80m（最小破断拉力90.1KN 1960N/mm²）

5段吊臂，六边形结构

4.64m-16.64m/45sec

0-80°/18sec

0-360°（连续）/30sec

手动+油压

5880（长）X5700（前）X5950（后）

液压马达驱动、两速

0-3km/h

20°(36%)

1810mm×350 mm

44kpa（0.45 kgf/cm²）

AC380V（可选）

7.5kw/1440 min-1

额定转速≤60dB(A) （1m）

3TNV80F (YANMAR)

三缸水冷/1.266L

14.6kw/2400 min-1

电启动

-5°C~40°C

柴油/40L

12v 45AH

272g/kW-h

额定转速≤83.5dB(A)  (1m)

EPA-Tier4,国四

无线遥控和双轴操纵杆控制器

全比例控制与比例操纵杆控制

4950mm×1400mm×1980mm

5750kg

柴油机和电机（双动力）、手动和无线比例遥控（双操作模式）、智能显示屏、力
矩限制器、过卷报警和自动停止装置、三圈报警和自动停止装置、自动收钩装置、
支腿位置检测装置、支脚离地（或车体3度倾斜）报警和自动停止装置、钢丝绳压绳
器、EMO开关、三色灯、遥控灯、语音播报器、行走/支腿/吊臂三模式互锁系统、

数据记录。

搜索钩（0.7t）、副臂（0.8t）、单倍率钩、支脚垫块、吊篮
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